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第 1章 绪 论

绪论。
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第 2章 第二章

2.1 第一节

2.1.1 第一小节

(1) 第一小小节

图 2.1。

图 2.1 示例图表

三线表 2.1。

表 2.1 示例表格

A B C

foo 你好 世界

bar Hello World

2.1.2 第二小节

2.1.3 第三小节

(1) 第一小小节

行内公式，p = q ∗ q
p，

[
a b c

]
。
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单行公式。

e = lim
n→∞

(
1 +

1

n

)n

(2.1)

多行公式 2.2。

1 + 1 ∗ 2− (2− 1) = 1 + 2− 1

= 3− 1

= 2

(2.2)

多行公式（无序号）。

1 + 1 ∗ 2− (2− 1) = 1 + 2− 1

= 3− 1

= 2

(2) 第二小小节

引用 ResNet [1]。

3



第三类永动机的实现

总结与展望

总结。
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附录 A 读学位期间所发表的学术论文

1. 第三类永动机
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附录 B 读学位期间所参加的科研项目

1. 第三类永动机
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致 谢

致谢。
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