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Introduction

1 Le matériel

2 Théorie

2.1 Quelques équations
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Avec Zc l’impédance caractéristique du milieu de propagation, ici de l’air à température ambiante. Soit
Zc = ρ0c0, k le nombre d’onde de l’onde propagée, ici k = ω/c0 avec ω la pulsation de l’onde et D la
section du tube.

2.2 Le diaphragme

2.2.1 Régime linéaire

Zin = −
Zc tan kL+ 1−α

2
1−α
2Zc

tan kL+ 1

2.2.2 Régime non linéaire

ZNL =
dp̃

ṽ0
= 1.2ρ0K(v0)RMS

3 Expérimentations

3.1 Montage expérimental

Figure 1 – Fonction de transfert avec le diaphragme en régime linéaire
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3.2 Mesures en régime non linéaire
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Conclusion

Digression
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